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OBJETIVOS DA DISCIPLINA: 

Conhecer dispositivos / equipamentos utilizados em comandos eletromecânicos e 
eletrônicos. 
Ler e interpretar desenhos, esquemas e projetos de comandos eletroeletrônicos.  
Atuar na concepção de projetos de comandos eletroeletrônicos. 

 

METODOLOGIA DE ENSINO E AVALIAÇÃO 

Aulas expositivas e atividades práticas no laboratório. 
Avaliação do conteúdo teórico. 
Avaliação das atividades desenvolvidas em laboratório. 

 
EMENTA DA DISCIPLINA 

Materiais e equipamentos empregados em circuitos de comando e controle de cargas 
diversas e para acionamento de motores elétricos. Tensões nominais de motores e 
tipos de ligações. Terminais de motores. Esquemas para ligações de motores e outras 
cargas. Montagem de instalações para circuitos de comando e força. Programação e 
montagem com módulo lógico programável para comando de cargas diversas e 
acionamentos de motores. Diagnóstico de circuitos de comando e força. Projetos de 
circuitos de comandos e força, convencional através dos elementos de circuitos e 
virtual através do módulo lógico. Lay-out de quadros eletromecânicos e 
eletroeletrônicos. 



PROGRAMA DA DISCIPLINA 

Tensões nominais padronizadas e múltiplas. 
Resolução 505 da ANEEL (limite de tensão de fornecimento: Adequada, precária e 
crítica). 
Tensões usuais de alimentação. 
Principais tipos de ligações dos terminais de motores. 
Terminologia empregada em comandos eletroeletrônicos. 
Dispositivos de proteção e controle. 
Esquemas elétricos de comando (convencional e virtual). 
Circuitos elétricos de comando (convencional e virtual) e força. 
Teste de dispositivos de comando, proteção, controle e sinalização. 
Circuito de comando e força para partida direta e partida direta com reversão no 
sentido 
de rotação (convencional e virtual). 
Circuito de comando para acionamento automatizado através da chave bóia, relé 
fotoelétrico, fim de curso (convencional de virtual). 
Sobrecarga em relé bimetálico. 
Circuito de comando para ligação seqüencial de motores (convencional e virtual). 
Elaboração de Lay-Out de quadros eletromecânicos e eletroeletrônicos modulares. 
Circuito comando e força para transferência de alimentação fonte principal e auxiliar. 
Circuito comando e força para reversão e freio eletromagnético (convencional de 
virtual). 
Circuito de comando e força para ligação de motor trifásico e circuito de proteção 
contra 
falta de fase através de relé. 
Circuito de comando e força para partida de motor de anéis com comutação 
automática 
de resistores. 
Projetos de comandos elétricos para diversas aplicações. 
Dispositivos de acionamento e controle diretos CA. 
Esquemas eletrônicos das chaves de partidas estáticas. 
Testar dispositivos de controle e acionamento. 
Circuitos de comando e força das chaves de partidas estáticas, operação simples;. 
Circuitos de comando e força das chaves de partidas estáticas para uma parada 
controlada + by-pass. 
Terminologia utilizada nos acionamentos dos inversores de potência. 
Circuitos de comandos e força dos inversores de potência. 
Módulo Lógico Programável (CLP com programação no display do equipamento e no 
microcomputador) 
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