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OBJETIVOS DA DISCIPLINA:

Implementar sistemas de controle baseados em CLP, redes industriais e sistemas
SCADA para sistemas de manufatura e controle de processos.

METODOLOGIA DE ENSINO E AVALIACAO

e Aulas expositivas, demonstrativas e préaticas em laborat6rio.
e Uma avaliacdo escrita e dois trabalhos praticos e uma avaliacao final.

EMENTA DA DISCIPLINA

Conceitos de Automacdo industrial; Controladores Logicos Programéveis (CLP);
Norma IEC 61131-3; Programagdo LADDER; Desenvolvimento de Aplicativos
utilizando LADDER; redes e protocolos industriais; Sistemas SCADA;
Desenvolvimento de Aplicativos SCADA.

PROGRAMA DA DISCIPLINA

Unidade 1: Controladores Logicos Programaveis
1.1 Introducéo/ histérico / evolucao/ definicdes na Automacao Industrial;
1.2 Tipos, partes funcionais; principio e linguagens de CLP;
1.3 Norma IEC 61131-3;
1.4 Conjunto de operandos e Instrucdes;
1.5 Programacao LADDER e
1.6 Desenvolvimento de Aplicativos utilizando LADDER.

Unidade 2: Redes Industriais
2.1 Historico/evolucao de SDCD e Conceitos de CIM,;
2.2 Arquiteturas e topologias;
2.3 Modelo OSI / ISO;
2.4 Conceitos de Transmissao Serial de Sinais
2.5 Meios de transmissao de sinais (meio fisico);
2.6 Classificacdo das Redes de Comunicacao;
2.7 Protocolos industriais.

Unidade 3: SCADA
3.1 Introducgé&o ao Sistema de Aquisi¢do de Dados e Controle Supervisorio;
3.2 Caracteristicas dos sistemas SCADA;
3.3 Interface homem-maquina grafica;
3.4 Desenvolvimento de Aplicativos SCADA.
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