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OBJETIVOS DA DISCIPLINA: 

Implementar sistemas de controle baseados em CLP, redes industriais e sistemas 
SCADA para sistemas de manufatura e controle de processos. 

 

METODOLOGIA DE ENSINO E AVALIAÇÃO 

 Aulas expositivas, demonstrativas e práticas em laboratório.  

 Uma avaliação escrita e dois trabalhos práticos e uma avaliação final. 

 

EMENTA DA DISCIPLINA 

Conceitos de Automação industrial; Controladores Lógicos Programáveis (CLP); 
Norma IEC 61131-3; Programação LADDER; Desenvolvimento de Aplicativos 
utilizando LADDER; redes e protocolos industriais; Sistemas SCADA; 
Desenvolvimento de Aplicativos SCADA. 

 

PROGRAMA DA DISCIPLINA 

Unidade 1: Controladores Lógicos Programáveis 
      1.1 Introdução/ histórico / evolução/ definições na Automação Industrial; 
      1.2 Tipos, partes funcionais; princípio e linguagens de CLP; 
      1.3 Norma IEC 61131-3; 
      1.4 Conjunto de operandos e  Instruções; 
      1.5 Programação LADDER e 
      1.6 Desenvolvimento de Aplicativos utilizando LADDER. 

Unidade 2: Redes Industriais 
        2.1 Histórico/evolução de SDCD e Conceitos de CIM; 
        2.2 Arquiteturas e topologias; 
        2.3 Modelo OSI / ISO; 
        2.4 Conceitos de Transmissão Serial de Sinais 
        2.5 Meios de transmissão de sinais (meio físico); 
        2.6 Classificação das Redes de Comunicação; 
        2.7 Protocolos industriais. 

Unidade 3: SCADA 
      3.1 Introdução ao Sistema de Aquisição de Dados e Controle Supervisório; 
      3.2 Características dos sistemas SCADA; 
      3.3 Interface homem-máquina gráfica; 
      3.4 Desenvolvimento de Aplicativos SCADA. 
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