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OBJETIVOS DA DISCIPLINA:

e Compreender o principio basico de funcionamento de um microprocessador.

e Analisar e manter sistemas desenvolvidos utilizando um microcontrolador.

e Projetar sistemas simples utilizando um microcontrolador.

e Conhecer as interfaces basicas entre o sistema microcontrolado e o meio externo.
Elaborar e interpretar programas na linguagem assembly.

METODOLOGIA DE ENSINO E AVALIACAO

e Atividades praticas no laboratdrio.
e Simulacao de circuitos em computador.

e Avaliacdo das atividades desenvolvidas em laboratorio.

EMENTA DA DISCIPLINA

Microprocessadores e microcontroladores.  Arquitetura da familia  8051.
Caracteristicas basicas do microcontrolador 8051. Arquitetura interna. Arquitetura
externa. Sistemas de interrupg¢des. Estudo dos timers. Comunicacao serial. Técnicas
de programacdo na linguagem assembly. Dispositivos de interface. Programacao
avancada e desenvolvimento de Sistemas.

PROGRAMA DA DISCIPLINA

Prética 1: Uso do Proteus na edicdo, compilacdo e simulacéo de circuitos envolvendo
0 microcontrolador 8051.

Pratica 2: Acionando um LED com o 8051.

Prética 3: Acionando um display de 7 segmentos com o 8051
Pratica 4: Desenvolver um display serial

Pratica 5: Desenvolver um controlador ON-OFF

Prética 6: Desenvolver um gerador de uma nota musical
Pratica 7: Uso da interrupgéo externa,

Prética 8: Uso do timer sem interrupgéo e por interrupcdo; multiplexacao de displays
de 7 segmentos.

Prética 9: Desenvolver um controlador para motor de passo




Pratica 10: Desenvolver um controlador PWM para acionamento de um motor CC
Pratica 11: Desenvolver um controlador para servo-motor
Prética 12: Comunicacéo serial entre dois microcontroladores

Pratica 13: Comunicagéo serial entre o 8051 e um computador PC; interface RS232 e
interface RS485.

Pratica 14: Desenvolver uma rede metre escravo com o 8051
Prética 15: Desenvolver um controlador para display de cristal liquido - LCD
Pratica 16: Projeto final de curso.
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