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OBJETIVOS DA DISCIPLINA:

Implementar em laboratério sistemas de controle baseados em CLP, redes industriais
e sistemas SCADA para sistemas de manufatura e controle de processos.

METODOLOGIA DE ENSINO E AVALIACAO

e Aulas préticas em laboratério de automacao e controle de processos.
e Relatorios de projetos praticos.

EMENTA DA DISCIPLINA

Controladores Logicos Programaveis (CLP); Programacao LADDER;
Desenvolvimento de Aplicativos utilizando LADDER; Redes e protocolos industriais;
Sistemas SCADA; Desenvolvimento de Aplicativos SCADA.

PROGRAMA DA DISCIPLINA

Unidade 1: Controladores Logicos Programaveis
Programacao LADDER,;
Desenvolvimento de Aplicativos utilizando LADDER.

Unidade 2: Redes Industriais
Protocolos industriais.

Unidade 3: SCADA
Caracteristicas dos sistemas SCADA;
Interface homem-maquina grafica;
Desenvolvimento de Aplicativos SCADA.
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