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OBJETIVOS DA DISCIPLINA:

Conhecer as diversas fases do projeto de um produto. Entender o conceito de
Sistemas Automatizados de Manufatura. Entender e usar ferramentas para
modelagem de Sistemas Dinamicos a Eventos Discretos. Entender os conceitos
basicos da Teoria de Controle Supervisorio utilizando Redes de Petri. Conhecer as
Técnicas de Modelagem e Supervisdo de Sistemas de Manufatura usando Redes de
Petri.

METODOLOGIA DE ENSINO E AVALIACAO

e Aulas expositivas e atividades praticas no laboratorio.
e Avaliacdo do conteudo tedrico.
e Avaliacdo das atividades desenvolvidas em laboratorio.

EMENTA DA DISCIPLINA

Modelagem e controle de sistemas automatizados. Sistemas de manufatura.
Autbmatos e linguagens formais. Redes de Petri. Analise de rede de Petri. Introducéo
as redes de Petri de alto nivel. Modelagem e supervisdo de Sistemas de Manufatura
usando redes de Petri.

PROGRAMA DA DISCIPLINA

Unidade 1: Sistemas de Manufatura: Fabricando um Produto, Modelagem e
Problemas de Controle.

Unidade 2: Conceitos de autbmatos e linguagens formais, Redes de Petri: Sistemas a
Eventos Discretos, Definicdo Formal, Classes e Propriedades, Andlise das Redes de
Petri.

Unidade 3: Introducéo as Redes de Petri de Alto Nivel: Redes Temporizadas, Redes
de Petri Coloridas.

Unidade 4: Introducdo a Teoria de Controle Supervisorio: Definicdo classica, Controle
Supervisoério e Redes de Petri.

Unidade 5: Modelagem e Supervisdo de Sistemas de Manufatura usando Redes de
Petri: Modelamento e Controle de Sistemas de Manufatura com Redes de Petri.
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