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OBJETIVOS DA DISCIPLINA: 

Descrever o funcionamento das máquinas elétricas. Reconhecer os principais 
componentes das máquinas elétricas e descrever suas funções. Analisar o 
comportamento das máquinas elétricas de vários regimes. Calcular parâmetros 
relativos às máquinas elétricas. Executar ensaios em máquinas elétricas. Conhecer os 
princípios fundamentais; principais característicos de funcionamento; aplicações; 
vantagens e desvantagens; comportamento; limitações e utilização correta dos 
motores elétricos de corrente alternada. Conhecer os princípios de funcionamento dos 
conversores eletrônicos aplicados no controle de velocidade de motores elétricos de 
corrente alternada. 

 

METODOLOGIA DE ENSINO E AVALIAÇÃO 

 Aulas expositivas e atividades práticas no laboratório. 

 Avaliação do conteúdo teórico. 

 Avaliação das atividades desenvolvidas em laboratório. 
 

EMENTA DA DISCIPLINA 

Máquinas assíncronas trifásicas. Máquinas síncronas trifásicas. Campo girante. 
Princípio de funcionamento. Ensaios a vazio e rotor travado. Circuito equivalente. 
Curvas características eletromecânicas. Categorias e classes de isolamento. Regimes 
de funcionamento. Comportamento de cargas mecânicas. Freios eletromagnéticos. 
Máquinas síncronas trifásicas. Tipos de máquinas síncronas. Análise de 
comportamento das máquinas síncronas de acordo com os diversos tipos de cargas 
mecânicas. Técnicas de acionamentos de máquinas. Conversores eletrônicos 
CA/CC/CA. 

 

PROGRAMA DA DISCIPLINA 

Unidade 1: Máquinas Assíncronas. 
     Principio de funcionamento do motor assíncrono trifásico. 
     Campo girante. 
     Velocidade angular, escorregamento e conjugado. 
 
Unidade 2: Motor Assíncrono (Indução) Trifásico. 
     Detalhes construtivos; Rotor, estator e ranhuras; Enrolamentos. 
     Funcionamento: A vazio: Escorregamento, tensão Induzida e velocidade; Com 
carga: Escorregamento corrente rotórica e conjugado. 
     Métodos de partida; Partida direta; Partida compensada;Chave estrela-triângulo. 



     Funcionamento do motor assíncrono - Rotor bobinado. 
     Fem estatórica e rotórica; Classificação dos motores assíncronos; Motor 
Dahlander; Corrente de partida; Conjugado de partida; Escorregamento. 
     Rendimento do motor assíncrono. 
     Ensaios: Rotor travado; Circuito aberto. 
     Circuito equivalente; Características do circuito; Diagrama vetorial do motor de 
indução; Controle de velocidade. 
     Especificações; Dados de placa; Tensões; Categorias; Regime; Tipo de proteção; 
Fator de serviço. 
 
Unidade 3: Motores Monofásicos de Indução. Princípio de funcionamento do motor 
assíncrono monofásicos. Métodos de partida; A resistência; A capacitor; A duplo 
capacitor; A relutância. Torque do motor monofásico; Velocidade do motor 
monofásico; Motor pólo sombreado; Potência do motor monofásico; Perdas, 
rendimentos e FP do motor monofásico. 
 
Unidade 4: Freios Eletromagnéticos. 
     Princípio de funcionamento. 
     Tipos de freios eletromagnéticos; Aplicação dos freios eletromagnéticos. 
     Princípio de manutenção; Inspeção; testes; Manuseio; Instalação; Proteção. 
 
Unidade 5: Conversores de freqüência estáticos. 
     Princípio de funcionamento:. 
     Equação geral. 
     Acionamento do MIT por conversor CA/CC/CA. 
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