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OBJETIVOS DA DISCIPLINA:

Apresentar ao aluno a teoria geral de espacgos vetoriais, suas propriedades e as
operacdes entre vetores envolvidas.

METODOLOGIA DE ENSINO E AVALIACAO

e Aulas expositivas teoricas, desenvolvimento de exercicios que apliquem os
conhecimentos tedricos adquiridos no decorrer do curso.

e Testes de conhecimento baseados no conteludo das aulas ministradas, bem como
em listas de exercicios a serem resolvidas total ou parcialmente em sala de aula.

EMENTA DA DISCIPLINA

Vetores, Espacos vetoriais, Base e dimensao, operacdes vetoriais. Espacgos vetoriais
euclidianos, Transformacdes lineares, Autovetores e Autovalores. Operadores
lineares, Formas quadréaticas, Matrizes, Determinantes, Sistemas de equacdes
lineares. Matrizes inversas. Técnicas de inversao.

PROGRAMA DA DISCIPLINA

UNIDADE | - Matrizes.
Identificar matrizes, determinando a soma e o produto.

- Matrizes;
- Tipos especiais de matrizes;
- Operagbes com matrizes.

UNIDADE Il - Sistemas lineares.
Identificar sistemas de equacdes lineares, relacionando com as matrizes.

- Sistemas de equacg0es lineares;

- Sistemas lineares e matrizes;

- Operag0Oes elementares com linhas ou colunas de uma matriz;
- Matriz na forma escada;

- Diagonalizacao de matrizes;

- Resolucéo de sistemas de equacg0es lineares;

- Inverséo de matrizes.

UNIDADE Il - Determinantes.




Definir determinante de uma matriz, matriz adjunta e matriz inversa.

- Conceitos preliminares;

- Determinantes;

- Desenvolvimento de Laplace;

- Matriz adjunta e matriz inversa;
- Regra de Cramer;

- Posto de uma matriz.

UNIDADE IV - Espacos vetoriais.

Identificar vetores no R?, espacos e subespacos vetoriais, verificando dependéncia e
independéncia linear.

- Vetores no plano e no espaco;

- Espacos vetoriais;

- Subespacos vetoriais;

- Combinacéo linear;

- Dependéncia e independéncia linear;
- Base de um espaco vetorial;

- Mudanca de base.

UNIDADE V - Transformacdes lineares.
Identificar transformacdes lineares, determinando o nucleo e a imagem.

- Funcdes vetoriais;

- Transformagoes lineares;

- Nucleo de uma transformacéo linear;
- Imagem de uma transformacéao linear;
- Matriz de uma transformacao linear.

UNIDADE VI - Autovetores e autovalores.

Definir operadores lineares, calculando autovalores e autovetores de um operador
linear, identificando o polinbmio caracteristico de uma matriz e o polinémio
diagonalizavel.

- Operadores lineares;

- Autovalores e autovetores de um operador linear;
- Polinbmio caracteristico;

- Diagonalizacdo de operadores.
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