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OBJETIVOS DA DISCIPLINA: 

Apresentar ao aluno os conceitos e princípios fundamentais de ferramentas 
computacionais relacionadas ao conceito de inteligência computacional. 

 

METODOLOGIA DE ENSINO E AVALIAÇÃO 

 Aulas expositivas teóricas 

 Simulações computacionais 

 Testes de conhecimento baseados no conteúdo das aulas ministradas, bem como 
proposições de implementação de projetos. 

 

EMENTA DA DISCIPLINA 

Problema de classificação de padrões, Dados, Classificadores elementares, Técnicas 
de clusterização baseadas em protótipos, Classificadores paramétricos, 
Classificadores não-paramétricos, Classificador não-linear Perceptron Multicamadas, 
Classificador não-linear de funções de Base Radial, Algoritmos genéticos e Teoria 
básica sobre Lógica Fuzzy. 

 

PROGRAMA DA DISCIPLINA 

1. Descrição do Problema de Classificação de Padrões 
 
2. Os Dados: Coleta de dados, formação do banco de dados e análise preliminar dos 

dados 
  
3. Classificadores Elementares 
  
4. Técnicas de Clusterização Baseadas em Protótipos 
4.1 Rede WTA  
4.2 Rede FSCL  
4.3 Rede SOM  
  
5. Classificadores Paramétricos: O Caso Gaussiano 
 
6. Classificadores Não-Paramétricos: método do histograma, método dos k-vizinhos 
mais próximos e método de kernel  
 
7. Classificador Não-Linear Perceptron Multicamadas  
7.1 O Algoritmo de Retropropagação do Erro  



7.2 Como Escolher o Número Adequado de Neurônios na Camada Escondida  
7.3 Treinamento, Convergência e Generalização  
 
8. Classificador Não-Linear de Funções de Base Radial  
8.1 Projeto da Primeira Camada  
8.2 Projeto da Segunda Camada  
 
9. Algoritmos Genéticos  
9.1 Princípio de operação 
9.2 Tipos Básicos 
9.3 Aplicações 
 
10. Teoria Básica sobre Lógica Fuzzy 
10.1 Composição de Relações Fuzzy 
10.2 Inferência Fuzzy 
10.3 Defuzzificação 
10.4 Controladores Fuzzy 
10.5 Desempenho e Estabilidade de Controladores Fuzzy 
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