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OBJETIVOS DA DISCIPLINA:

Apresentar ao aluno 0s conceitos e principios fundamentais de ferramentas
computacionais relacionadas ao conceito de inteligéncia computacional.

METODOLOGIA DE ENSINO E AVALIACAO

e Aulas expositivas tedricas

e Simulacdes computacionais

e Testes de conhecimento baseados no conteldo das aulas ministradas, bem como
proposicdes de implementacao de projetos.

EMENTA DA DISCIPLINA

Problema de classificacdo de padrées, Dados, Classificadores elementares, Técnicas
de clusterizacdo baseadas em protétipos, Classificadores paramétricos,
Classificadores néo-paramétricos, Classificador ndo-linear Perceptron Multicamadas,
Classificador ndo-linear de funcdes de Base Radial, Algoritmos genéticos e Teoria
basica sobre Logica Fuzzy.

PROGRAMA DA DISCIPLINA

1. Descrigéo do Problema de Classificacdo de Padrbes

2. Os Dados: Coleta de dados, formacao do banco de dados e analise preliminar dos
dados

3. Classificadores Elementares

4. Técnicas de Clusterizagdo Baseadas em Prot6tipos
4.1 Rede WTA

4.2 Rede FSCL

4.3 Rede SOM

5. Classificadores Paramétricos: O Caso Gaussiano

6. Classificadores Nao-Paramétricos: método do histograma, método dos k-vizinhos
mais préximos e método de kernel

7. Classificador N&o-Linear Perceptron Multicamadas
7.1 O Algoritmo de Retropropagacao do Erro




7.2 Como Escolher o Numero Adequado de Neurdnios na Camada Escondida
7.3 Treinamento, Convergéncia e Generalizacao

8. Classificador Nao-Linear de Func¢des de Base Radial
8.1 Projeto da Primeira Camada
8.2 Projeto da Segunda Camada

9. Algoritmos Genéticos
9.1 Principio de operacao
9.2 Tipos Basicos

9.3 Aplicacbes

10. Teoria Basica sobre Logica Fuzzy

10.1 Composicéo de Relacdes Fuzzy

10.2 Inferéncia Fuzzy

10.3 Defuzzificagéo

10.4 Controladores Fuzzy

10.5 Desempenho e Estabilidade de Controladores Fuzzy
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